Opste informacije

Proizvoda¢ neée prihvatiti bilo kakve posledice koje mogu nastupiti usled nepropisne, nemarne ili
netaCne instalacije i podeSavanja opcionih parametara uredaja ili zbog pogreSnog povezivanja
regulatora sa motorom.

Sadrzaj ovog upustva je u potpunosti ispravan u trenutku njegovog Stampanja. U interesu korisnika
je da se uredaiji stalno unapreduju i poboljSavaju, zbog toga proizvoda¢ uzima za pravo da menja
specifikaciju proizvoda i njegove performanse, ili sadrzaj upustva bez najave.

Proizvoda¢ zadrzava sva prava na ovo upustvo. Nijedan deo ovog upustva nesme biti
reprodukovan ili prenet u bilo kom obliku ili na bilo koji nacin, elektriénim ili mehani¢kim putem
uklju€ujuci, fotokopiranje, snimanje na diskovima ili bilo kakvo sistemu za reprodukciju, bez
pismene dozvole izdavaca.

Verzija programa koji je ucitan u regulator

Ovi proizvodi se isporucuju sa poslednjom verzijom programa za rad korisnika i kontrolu same
masine. Ako se ovaj uredaj koristi kao nov ili deo ve¢ postojeceg sistema u kome se koriste
regulatori, mogu postojati neke razlike u programu postojecih regulatora i novog. Te razlike mogu
prouzrokovati da dati uredaj funkcioniSe razli€ito od prethodnog. U tom slu¢aju Vas molimo da dati
uredaj vratite u LEROY-SOMER servisni centar.

Ako imate bilo kakvu nedoumicu, molimo Vas nazovite LEROY-SOMER ili autorizovanog
distributera.

Zastita zivotne sredine

LEROY-SOMER ¢ini sve da minimizira zagadenje Zivotne sredine u toku proizvodnje svojih uredaja
i u toku njihovog koriS¢enja. U skaldu sa tim, primenjujemo Environmental Management System
(EMS) koji je potvrden sa Internationale Standard ISO 14001.

Frekventni regulatori koje proizvodi LEROY-SOMER imaju mogucnost da Stede energiju i (
povecéanjem stepena korisnog dejsva masina u procesu ) redukuju potro$nju sirovina i smanjuju
otpad u toku duzeg vremenskog perioda. U tipiénim aplikacijama, pozitivni efekti na zastitu zivotne
sredine ogledaju se u smanjenju koli¢ine otpada i njegovom deponovanju.

Medutim, kada proizvod zavrsi svoj radni vek, on se veoma lako moze rastaviti na svoje sastavne
delove i reciklirati. Vecina delova se lako rasklapa bez koriS¢enja alata, a ostali delovi se lako
rasklapaju koristeci klasi¢ne odvijace. Svi delovi uredaja se mogu reciklirati.

Uredaji se pakuju u kvalitetne kutije koje se mogu koristiti vise puta. Veci proizvodi se pakuju u
drvene kutije, dok se mali uredaji pakuju u Cvrste kartonske kutije koje se lako mogu reciklirati. Ako
se kutije ne koriste viSe puta, mogu se lako reciklirati. Polietilen, koji se koristi kao zastitni film ili
vre¢a moze se takode veoma lako reciklirati. LEROY-SOMER-ova strategija pakovanja proizvoda
podrazumeva kori§éenje materijala koji se mogu veoma lako reciklirati i koji veoma malo zagaduju
zivotnu okolinu, uz stalnu proveru kvaliteta sa moguénos¢u usavrSavanja.

Kada pripremite bili koji uredaj ili pakovanje za reciklazu ili za otpad, molimo Vas konsultujte lokalne
vlasti koje imaju iskustva u toj oblasti.
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Bezbednosne informacije

Upozorenja, oprez i primedba

1.1
& Upozorenja sadrze informacije, koje su veoma vazne da bi se izbegla opasnost.
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uredaja ili neke druge opreme.
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Primedba sadrze informacije, koje nam pomazu da primenimo koreknu radnju na uredaju.

& Oprez sadrze informacije, koje su veoma vazne da bi se izbegao rizik od uniStenja
oPREZ]

OTA

2

Zastita od strujnog udara - opste informacije

Napon koji je koristi za napajanje regulatora moze prouzrokovati jak strujni udar iili
opekotine, koje mogu biti smrtonosne. Veoma veliki oprez je neophodan kada se radi sa
regulatorom ili u njegovoj neposrednoj blizini.

Specifina upozorenja su data na odgovaraju¢im mestima u ovom upustvu.

Dizajn uredaja i zastita korisnika

Regulator je namenjen da se kao profesionalna komponenta koristi u kompletnim uredajima
ili sistemima. Ako se instalira nekorektno, moze prouzrokovati veliku $tetu.

Regulator koristi visoke napone i struje, i sadrzi u sebi veliku koli¢inu akumulirane enrgije,
koja se koristi za kontrolu uredaja a moze prouzrokovati Stetu.

Dizajniranje kompletnog sitema, instalacija, nadzor i odrzavanje moraju biti povereni osobi
koja ima neophodnu obuku i iskustvo. Ona mora Citati ove bezbednosne informacije i
kompletno upustvo veoma pazljivo.

START i STOP kontrola ili digitalni ulazi na regulatoru moraju biti obezbedeni tako da
garantuju sigurnost osoblja koje radi sa opremom. Opasan napon se moze pojaviti na
izlazu regulatora ili na svakoj opcionoj jedinici. Napajanje regulatora mora biti
iskljuéeno sa odgovaraju¢om elektricnom izolacionom komponentom pre bilo kakvog
pristupa energetskim ili kontrolnim konektorima.

Regulator nije namenjen da se koristi kao zastitna komponenta.

Dobro se mora razmotriti kada regulator koristi na mestu gde se moze desiti Steta, ako se
desi greSka koja je posledica osobine rada samog pogona ili pogre$ne operacije. Ako imamo
aplikaciju gde otkaz regulatora ili kontrolnog sistema moze dovesti ili prouzrokovati kvar,
Stetu ili povredu, mora se uraditi procena rizika, i ako je neophodno odredena merenja da bi
se smanjio rizik - na primer, komponenta za zastitu od prevelike brzine ako se desi greska
brzinske kontrole, ili sigurnosna mehanitka ko€nica ako se desi greSka pri elektricnom
kocenju motora.

Uslovi radnog okruzenja uredaja

Instrukcije koje se dobijaju uz regulator i informacije u upustvu Digidrive SK Technical Data
Guide a odnose se na transport, lagerovanje, instalaciju i koriS¢enje regulatora moraju se
uskladiti sa uslovima radnog okruzZenja regulatora. Na regulator se nesme primeniti velika
fizicka sila.

Digidrive - SK ...... Upustvo za koriSéenje opreme 5
Publikacija broj: ... SR-3897 / d

efioe[ejsul
e)glueysiy

efioejejsul
eugupia|3

fordsip
| einjejse ]

ujewe.led

eue)s
aid pe|baid

exnsoubeliq

aliodo

elejoweled
ejsi

alioewuoyul N




1.5

1.6

1.7

1.8

1.9
1.9.1

Pristup
Pristup mora biti obezbeden samo autorizovanom osoblju. Sigurnosne regulative
moraju se primeniti na mestu ugradnje.
IP zastita ( spoljna za$tita ) zavisi od nacina instaliranja regulatora. Za viSe informacija
pogledati upustvo Digidrive SK Technical Data Guide.
Saglasnost i regulative
Instalater je odgovoran za uskladenost sa svim relevantnim regulativama, kao $to su
nacionalne kablovske regulative, regulative za prevenciju od moguce nesrece i
regulative o elektromagnetnoj kompatibilnosti (EMC). Sa posebnom paznjom mora se
dati upustvo za trasu kablova, izbor zastitnih osiguraca i ostalih zastita i prikljucenje
zastitnog uzemljenja.
Upustvo Digidrive SK EMC Guide sadrzi instrukcije kako se usaglasiti sa specifi¢nim
EMC standardima.
U Evropskoj Uniji, sve masSine u kojima se ovi uredaji koriste moraju biti usaglaseni sa
sledecim direktivama:

98/37/EC: Safety of machinery

89/336/EEC: Elektromagnetic compatibility.

Motor

Obezbediti da motor bude instaliran u skladu sa upustvima proizvodaca.

Obezbediti da je vratilo motora potpuno zasti¢eno.

Standarni asinhroni motori sa namotanim rotorom su dizajnirani da se obréu samo
jednom brzinom. Ako zelimo da koristimo takav motor za rad sa regulatorom i da ga
obréemo brzinom koja je ve¢a od maksimalno dozvoljene, veoma je vazno konsultovati
se sa proizvodac¢em motora.

Mala brzina motora, moze prouzrokovati njegovo pregrevanje zato Sto se ventilator za
hladenje vrti malom brzinom. U tom slu€aju motor mora imati ugraden zastitni termistor.
Ako je neophodno, moze se ugraditi dopunski ventilator.

Vrednosti parametara motora podeSenih u regulatoru utiCu na kvalitet zastite motora.
Fabri¢ke vrednosti ovi parametara mogu se samo smanjivati.

Veoma je vazno da se unese tana vrednost u parametar Pr 06, nominalna struja
motora. To nam obezbeduje dobru termi¢ku zastitu motora
Podesavanje parametara

Odredeni parametri imaju veoma veliki uticaj na rad regulatora. Oni se nesmeju menjati
bez potpune uskladenosti sa ostalim delovima kontrolisanog sistema.

Merenja se moraju uraditi radi zastite od nezeljenih promena usled greske.

Elektri€na instalacija

Opasnost od strujnog udara

Naponi koji se javiti na lokacijama koje su dole nabrojane mogu prouzrokovati strujni
udar i mogu biti smrtonosni:

. Napojni kablovi i kleme

. Jednosmerno medu kolo, kablovi otpornika za kocenje i kleme

. Izlazni kablovi i kleme

. Mnogi unutrasnji delovi regulatora i eksterne opcione jedinice.

Inace potrebno je naglasiti, kontrolne kleme su jednostruko izolovane i nesmeju se
dirati.

Digidrive - SK ...... Upustvo za koriSéenje opreme
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1.9.2 Izolacione komponente

Naizmeni¢no napajanje mora se isklju€iti od regulatora sa odgovarajuéim izolacionom
komponentom pre bilo kakvog skidanja zastitnog poklopca sa regulatora ili pre bilo kakve
servisne intervencije.
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1.9.3 STOP funkcija o Z
STOP funkcija ne iskljuCuje opasan napon na regulatoru, motoru ili bilo kojoj eksternoj §§
opcionoj jedinici. 23

1.9.4 Akumulirana energija -
U regulatoru su ugradeni kondenzatori koji akumuliraju energiju i zadrzavaju na sebi ‘é’*_,%
opasan naponski nivo nakon isklju¢enja napajanja regulatora. Ako je regulator bio prikljuen |8 ?},_
na napajanje, nakon isklju¢enja sa mreze mora se sacekati najmanje 10 minuta pre nego |° ®
$to se poc¢ne sa radovima.

U normalnom radu, kondenzatori se prazne preko internih otpornika. U nekom slucaju, | Z T

kada se pojavi greska, postoji moguénost da se kondenzatori ne isprazne preko internih | 2 &

otpornika ili preko izlaznih energetskih klema. Ako regulator ima gresku koja prouzrokuje | < Ey

da na displeju nemamo nikakav ispis, postoji moguénost da se kondenzatori nisu ispraznili.

U tom slucaju konsultujte LEROY-SOMER ili autorizovanog distributera. .
ad

1.9.5 Komponente koje se prikljucuju preko utikaca i uti€nica oy
Posebnu paZnju potrebno je primeniti kada je regulator instaliran kao deo opreme koja se | §
prikljuuje na mrezu preko utikaca ili utinica. Energetski konektori preko kojih se napaja
regulator povezani su sa internim kondenzatorima preko ispravljackih dioda koje nam ne
obezbeduju sigurnosnu izolaciju. Ako se kleme utikada mogu dodirnuti kada se utikaé | &
izvadi iz uti€nice, onda se mora Koristiti zastita koja ¢e automatski razdvoijiti utinicu od §
regulatora ( na. pr. rele za blokadu). s

1.9.6 Struje curenja prema uzemljenju -
Regulator se isporuéuje sa internim EMC filterom koji je aktiviran. Ako se regulator napaja | « &
preko ELCB ili RCD, to moze prouzrokovati greSke zbog postojanja struja curenja prema §8
uzemljenju. Pogledati poglavlje 4.3.1 Internal EMC filter na strani 14 za viSe informacija i 3
kako iskljuciti interni EMC filter.
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2 Nominalni podaci

Slika 2-1 Opis kodova modela regulatora

[DIGIDRIVE SK0,5 M |

1 faza 100-120V(ML), 1 faza 200-240V(M),
1ili 3 faze 200-240V(M/TL), 3 faze 380-480V(T)
Nominalna: snaga u kVA

Tip
Frekventni regulator sa otvorenom vektorskom regulacijom
Tabela 2-1 Digidrive SK, 1 faza, od 100 do 120VAC+10%, od 48 do 62Hz

Nominalna |Vrednost|Ulaz. struja| 100% RMS |150% struja| Minimalna Tezina
- snaga ulaznog | pri punom izlazna preopter. za| vrednost
Model |Velicinaj CT referenca motora  [osiguracalopterecenju  struja 60s otpornika
za kocenje
kW | hp A A A A Q
O0S5ML] A SKATT00025 | 0.25] 0.33 10 S 1.7 255 1.0kg
1ML A SKA1100037 | 0.37| 0.5 15 1.0 22 83 22 1b)
1.5ML B SKB1100075 | 0.75] 1.0 25 19.6 4.0 6.0 28 14kg
2ML | B | SKB1100710 | 1.1| 1.5| 32 24.0 52 7.8 28 (3.0 Ib)
Tabela 2-2 Digidrive SK, 1 faza, od 200 do 240VAC+10%, od 48 do 62Hz
Nominalna |Vrednost|Ulaz. struja] 100% RMS |150% struja| Minimalna Tezina
o snaga ulaznog | pri punom izlazna preopter. za| vrednost
Model |Velicina| CT referenca motora  |osiguraéaloptereéenjul  struja 60s otpornika
za kocenje
kW | hp A A A A Q
0.5M A SKA1200025( 0.25] 0.33 6 4.3 1.7 255 68
™ A SKA1200037| 0.37| 0.5 10 58 2.2 3.3 68 1.0kg
1.2M A SKA1200055| 0.55| 0.75 10 8.1 3.0 4.5 68 (2.2 1b)
1.5M A SKA1200075| 0.75] 1.0 16 10.5 4.0 6.0 68
Tabela 2-3 Digidrive SK, 1i 3 faze, od 200 do 240VAC+10%, od 48 do 62Hz
Nominalna| Vrednost |Ulaz. struja| Maksimalna | 100% 150% [Minimalna| Tezina
o snaga ulaznog | pri punom |trajna ulazna| RMS struja vrednost
Model (Velic. CTreferenca | motora |osiguraca| opterece. struja izlazna | preopter. | otpornika
struja za 60s (za koéenje
A A A
kW | hp | 1ph| 3ph| 1ph| 3ph| 1ph | 3ph A A
2M/TL B | SKBD200110| 1.1 1.5| 16| 10|14.2] 6.7 9.2 8.2 7.8 28 (1239klg
25M/TL| B | SKBD200150| 1.5| 2.0| 20| 16|174| 8.7 126 7.0 105 28 é% ’](g)
3.5M/TL| C | SKCD200220| 2.2| 3.0| 25| 20|23.2111.9 17.0 96 144 28 (i; }[(g)
45M/TL| D | SKDD200300( 3.0| 3.0 25| 16]23.6] 12.5] 16.6| 12.6 18.9 20 4.5 kg
5L D | SKD3200400| 4.0( 5.0 20 15.7 19.5 A7 255 20 (9.9 Ib)
8 Digidrive - SK ...... Upustvo za koriSéenje opreme
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Tabela 2-4 Digidrive SK, 3 faze, od 380 do 480VAC+10%, od 48 do 62Hz 5 g

o T

Nominalna|Vredno.|Ulaz. stru.| Maksimalna | 100% 150% Minimalna Tezina § §'

- snaga |ulaznog|pri punom|trajna ulaznal] RMS struja vrednost £

Model Velic.| CT referenca motora [osigura.| opterece. struja izlazna | preopter. | otpornika ® 3

struja za 60s |za kocenje

W[ hp| A A A A A Q g

1T B | SKB3400037|0.37] 0.5 6 B 25 13 1.95 100 g

T2T | B | SKB3400055(055{0.78 6 | 25 31 T7 | 255 100 (12"27 ‘}g) 2

15T | B | SKB3400075|0.75| 1.0 6 3.1 3.75 21 3.15 100

2T B | SKB3400110| 1.1] 1.5 6 4.0 4.6 2.8 4.2 100 1.3kg Z §

25T | B | SKB3400150( 1.5( 2.0 10 82 59 3.8 57 100 (2.9 Ib) %l%;

35T | C | SKC3400220[ 2.2( 3.0 16 7.3 9.6 51 7.65 100 3
Z5T | C [ SKC3400500[ 3.0[ 30[ 16 | 95 T2 72 | 108 55 (i'; ';g)

55T | C | SKC3400400( 4.0( 5.0 16 11.9 134 9.0 13.5 65 s m

i D | SKD3400550| 55| 75| 16 124 143 13.0 195 53 4.7 & g

10T D | SKD3400750| 7.5] 10| 20 15.6 16.9 16.5 24.75 53 kg(10.41b) E §i

[

Izlazna frekvencija
od 0 do 1500 Hz

Izlazni napon
110V regulatori:
3 faze, od 0 do 240Vac (240 Vac maksimum podesiti u Pr 08).

110V regulatori imaju dvostruko naponsko kolo na AC ulazu.

fordsip
| einjejse ]

Y
200V i 400V regulatori: H
3 faze, od 0 do nominalnog napona (240 ili 480Vac maksimum podesiti u Pr 08). g
Izlazni napon moze se umanjivati za 20% tokom usporenja. Pogledati Pr 30 na strani 31.
0
2 &
E 3
Maksimalna trajna struja koristi se za izbor ulaznog kabla i osigurada. Kada nije data | &2
maksimalna trajna struja, koristiti ulaznu struju pri punom optereéenju. Pogledati Digidrive @
SK Techical Guide za podatke o kablovima i osiguradima.
§
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3

Mehanicka instalacija

AN

UPOZORENJ!

Kuciste
Regulator je smesten u kuciSte koje ga §titi od pristupa lica koja nisu obucena ili
autorizovana za rad, i kao zastita od prljavstine. Kuéiste je dizajnirano za rad u
okrugenju stepena zaprljanosti 2 u skladu sa direktivom IEC 60664-1. Sto znadi da
radno okruSenje regulatora mora biti suvo i bez kondenzacije.

Regulator je usaglasen sa zahtevima IP20 standarda.
Slika 3-1 dimenzije regulatora Digidrive SK
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Rupe za montazu: 4 x M4 rupe (veli¢ina A i C), 4 x M5 rupe (veli¢ina D)
Tabela 3-1 dimenzije regulatora Digidrive SK
A B c D E F G H* |
mm| in [mm| in [mm| in [mm]| in [mm| in [mm]| in [mm{ in [mm] in [mm] in
A 140 5.51] 154 [ 6.06| 11 | 0.43| €4 [2.52| 75 |2.95 145 5.71] 104 | 4.09] 143|563
B 190 | 7.48( 205 | 8.07[ 10.9| 043]|65.9| 26 | 85 |3.35| 77 | 3.0 [ 156 6.15[155.5 6.12] 194 | 7.64
c 240 [ 9.45] 258 [10.16] 104| 0.41[ 81.1] 3.2 [ 100 3.94]91.9] 3.62] 173 | 6.81 244 | 9.61

*Veli¢ine C i D nisu predviSene za montasu na DIN Sinu.

preporucuje se dopunsko priévrs¢enje regulatora bar sa donja dva vijka.
Na mestima gde su stalno prisutne vibracije preporu¢uje se montaza regulatora

pri¢vr§éenjem na nosecu povrsinu pomocu vijaka.
Montazare gulatora na DIN Sinu preporuCuje se samo kada imamo potrebu za

povremenim

Ako se koristi instalacija regulatora na DIN Sinu na mestu gde se mogu pojaviti vibracije,

skidanjem regulatora. Veoma je vazno proveriti pre ukljucenja regulatora, da li
je montaza na DIN Sinu korekno uradena. DIN Sina koja se koristi mora biti usaglaSena sa
standardom DIN46277-3.
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Slika 3-2 Minimalna rastojanja pri montazi

c
v

Veligina A B c
regulatora | mm in mm in mm in

A 0 0
B (0.75kW) | 10 0.39 10 039 | 100 | 3.94

B (=1.1kW) 0 0
C

* Ovo su minimalna rastojanja izmedu regulatora i okolnih povrsina kada se regulator
montira na zadnju montaznu plocu.

Slika 3-3 Izgled regulatora (veli¢ina B je prikazana na slici)
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4 Elektricna instalacija

Priklju¢enje energetskih klema

Slika 4-1 Prikljucenje energetskih klema kod regulatora veli¢ine A

Interni
EMC filler *

1

T T

V| w =

%

+ | L1 [L2IN| U
%, %,
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oIoIoD

Opciono
Otpornik za
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Temicka
zaitia
sop |
P
Start/
reset =
|
| ESSEINE. SESURSEES. S

Opciono EMC
fiter

Opciono finjska
prigusnica |

s N E
0| 3

Uzemiienje glavnog
napajanja

o
B

///

Opciono dopunsko
wzomijenjo

L2 [LAN] U [V

%,

L1 | L2 [L3N

Opciono EMC
lter

Opciono linijska
prusnica

10—

Glavno napajanje

Onciono dnpunsko
uzemljerje

Opciono

Otpornik za
kocenje

Termicka

Stop

Start/
reset

Uzemlenje glavnog
napajanja

-
i

i

i

|

I

i

i

i

i

i

i

1 Uzemljenje glavnog
| napaania
i
i
i
i
i
i
i
|
i
i
{
i
i
i
i
i
|
i
|

* Za vise informacija, pogledati upustvo Internal EMC filter, poglavlje 4.3.1, strana 14.

Osiguraci/MCB

AN

instalaciji.

Glavno napajanje regulatora mora imati zastitu od preopterecenje i kratkog spoja.
Ako ovi uslovi nisu ispunjeni u slu¢aju greSke moze se desiti pozar na elektricnoj

Pogledati Digidrive SK Tecnical Data Guide za izbor osiguraca.
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UPOZORENJ!

Regulator mora biti uzemljen kablom koji moze da izdrzi struju zemljospoja u slu€aju
gresSke. Pogledati upozorenje u odeliku 4.2 Ground leakage koje se odnosi na struju
zemljospoja.

> e

Da bi izbegli pojavu pozara i ispostovali UL propise, potrebno je prdrzavati se
definisanih momenata dotezanja energetskih klema. Pogledati tabelu koja sledi.

alioewuoyur
ausoupagzag

UPOZORENJ!
Velic¢ina kucista Maksimalni momenat dotezanja energetskih kontakata
A 0.5Nm/4.41bin
B,CiD 1.4Nm/1211bin

1oepod
U[EUIWON

Otpornik za ko€enje: Zastita od preopterecenja i pregrevanja
Otpornik za kocenje moze dosti¢i visoke temperature. Treba ga locirati na mesto gde ne moze
ostetiti drugu opremu. Za povezivanje koristiti kablove sa izolacijom koja moze da izdrzi visoke

temperature. Veoma je vazno da otpornik za ko€enje bude zasti¢en od preopterecenja koje se moze
javiti usled loSe podeSene kontrole koCenja. Ako otpornik u samom otproniku nije ugradena zastita,
moraju se koristiti zastite opisane na slikama 4-1 i 4-2, kada termalna zastita iskluCuje napajanje
kompletnog regulatora. Netreba koristiti kontakte AC releja u seriji sa otpornikom za kocenje jer kroz
njega protic¢e DC struja.
Kada se prikljuéuje jedna faza na 200V jedinice, koristiti kleme L1 i L3.

Za povezivanje kontrolnih klema, pogledati Pr 05 na strani 23.
Za informaciju o internom EMC filtru, pogledati Internal EMC filter, odeljak 4.3.1.

4.2 Struje curenja prema uzemljenju
Struja curenja prema uzemljenju zavisi od toga da li je EMC filter u funkciji. Regulatori se
isporuCuju sa EMC filterom koji je ukljucen. Instrukcije za isklju¢enje EMC filtra date su u
upustvu Removing the internal EMC filter, odeljak 4.3.2.
Sa ukljuéenim internim filtrom
30uA DC (10MQ interni otpornik, relevantan za merenja DC strujom).
Veli¢ina A
1 faza 110V regulator
4mA AC na 110V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji)
1 faza 200V regulator
10mA AC na 230V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji)
Veli¢ina B
1 faza 110V regulator
10mA AC na 110V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji)
Veli¢inaBiC
1 faza 200V regulator
20mA AC na 110V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji)
3 faze 200V regulator
8mA AC na 2300V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji)
3 faze 400V regulator
8.2mA AC na 415V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji)
Veli¢ina D
1 faza 200V regulator
20.5mA AC na 230V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji).
Digidrive - SK ...... Upustvo za koris¢enje opreme 13
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3 faze 200V regulator
8mA AC na 230V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji)
3 faze 400V regulator
10.5mA AC na 415V, 50Hz (proporcionalno naponu napajanja i frekvenciji).

Date struje curenja prestavljaju struje curenja prema uzemljenju kada je interni EMC
filter uklju€en i ne sadrze struje curenja na motoru i njegovom napojnom kablu.
Sa isklju€enim internim filtrom

<1mA

U oba slucaja, postoje interni odvodnici prenapona koji su priklju¢eni na uzemljenje. U
normalnim uslovima, oni provode neznatne struje.

AN

UPOZORENJ!

Kada je interni filter ukljucen, struje curenja su vece. U tom slu€aju, konekcija
uzemljenja mora se obezbediti koriS¢enjem dva nezavisna kabla preseka koji su
jednaki ili ve¢i od preseka kablova glavnog napajanja. Regulatori se isporu€uje sa
dve energetkse kleme za priklju¢enje uzemljenja. To je iz sigurnosnih razloga, ako
dode do prekida jedne konekcije.

4.21

4.3

Zastitni prekidac¢ za struje zemljospoja (ELCB)/uredaj za strujnu zastitu (RCD)
Postoje tri tipa uredaja ELCB/RCD:

Tip AC - detektuje AC struju greske.

Tip A - detektuje AC i pulsiraju¢u DC struju greske (DC struja dostize nulu u svakoj

poluperiodi ciklusa).

Tip B - detektuje AC struju greske pulsiraju¢u DC i filtriranu DC struju greske.

e Tip AC nikada se ne koristi sa regulatorima.

e  Tip A moze se koristiti samo sa monofaznim regulatorima.

e Tip B mora se koristiti sa trofaznim regulatoriam.

EMC
Interni EMC filter

Preporuka je da se interni EMC koristi uvek ako nema nekih specijalnih zahteva za
njegovo isklju¢enje.

Ako je sistem napajanja regulatora IT, onda se filter mora iskljuciti.

Interni EMC filter redukuje emisiju radio smetnji koje se vracaju prema glavhom
napajanju. Kada je napojni kabal motora veoma kratak, obezbeduje ispunjenost
uslova rada okoline tipa C2 navedenog u standardu EN61800-3.

Za dugacke napojne kablove motora, filter na konstantno obezbeduje veoma korisnu
redukciju emisije radio smetnji, i kada se koristi sa Sirmovanim kablovima maksimalne
duzine koja je definisana za dati regulator, mala je verovatno¢a da ¢emo imati problema
sa industrijska opremom koja je instalirana u neposrednoj blizini. Preporuka je da ,
se filter koristi u svim aplikacijama, osim ako su struje curenja nepozeljne ili ako su
ispunjeni uslovi koji su iznad navedeni.

14
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4.3.2 Iskljucenje internog EMC filtra
Slika 4-3 Isklju€enje i uklju¢enje internog EMC filtra
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Interni
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Potpuno uvucen: —
EMC filter ukljucen -
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Interni
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EMC filter iskljucen -
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4.3.3 Dopunska obavestenja vezana za EMC -
Dopunska obavestenja vezana za EMC se odnose na strozije definisane uslove za EMC: 3
e Rad u prostoru definisan standardom EN 61800-3 3
o Uskladenost sa opstim standardima za emisiju elektromagnetnih smetniji =
e Oprema koja je veoma osetljivana na elektromagnetne smetnje u okolnom prostoru.
U tim slu€ajevima neophodno je koristiti: ﬂg
e Opcioni eksterni EMC filter te
o Koristiti napojne kablove sa zastitnim ekranom, koji obavezno povezati na zastitno . 3
uzemljenje
o Koristiti kontrolne kablove sa zastitnim ekranom, koji obavezno povezati na zastitno o
uzemljenje. g
4.4 Specifikacija kontrolnih konektora I/O g
Kontrolna strujna kola su u samom regulatoru galvanski izolovana od energetskih )
strujnih kola. Radi zastite korisnika, pri upotrebi eksternih strujnih kola mora se
obezbediti konekcija sa kablovima koji imaju izolaciju (dopunsku izolaciju) koja mora biti L
POZORENJ predvidena da izdrzi napon napajanja regulatora. =

klasifikovana kao Sigurnosna kola niskog napona (SELV) (na pr. personalni racunar),
mora se koristit dopunska sigurnosna barijera koja moze da zadovolji SELV klasifikaciju.

elejoweled
ejsi

Obadva upozorenja se odnose i na PCB konektore za priklju¢enje opcionih dopunskih
modula. Da bi se pristupilo PCB konektorima i ugradili dopunski moduli u regulator,
potrebno je skinuti zastitni poklopac. Pogledati sliku 3-3 na strani 11. Zastitni poklopac
obezbeduje zastitu PCB konektora od dodira korisnika. Kada se zastitni poklopac izvadi

UPOZORENJ i ugradi dopunski modul, dopunski modul obezbeduje zastitu od direknog kontakta
korisnika sa PCB konektorom. Ako se dopunski konektor izvadi, PCB konektor ostaje
otkriven. Korisnik mora na neki nacin zastititi PCB konektor od direknog dodira.

& Ako se kontrolna strujna kola povezuju sa nekim drugim strujnim kolima koja su
UPOZORENJE]
UPOZORENJH]

alioewuoyul N
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Pogledati Pr 05 na strani 23 (Konfiguracija regulatora) konekcija kontrolnih klema,

dijagrami podeSavanja i detalji.

NOTA Digitalni ulazi imaju samo pozitivhu logiku.
NOTA Analogni ulazi su unipolarni. Za informaciju o bipolarnim analognim ulazima pogledati
Digidrive SK Advanced User Guide.
0V zajednicko
P4 Analogni ulaz 1 (A1), naponski ili strujni (videti Pr 16)
Naponski: Strujni ulaz od 0 do 10V / mA u opsegu parametra
Opseg parametra 4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-4., Volt
Skalirani Ulazni opseg se automatski skalira na Pr 01 Minimalna|
aliranje setovana brzina / Pr 02 Maksimalna setovana brzina
Ulazna otpornost 200Q (za strujni ulaz) / 100k (za naponski)
Rezolucija 0.1%
0-20: Strujni ulaz 0 do 20mA (20mA je puna skala)
20-0: Strujni ulaz 20 do OmA (OmA je puna skala)
4-20: Strujni ulaz 4 do 20mA sa detekcijom prekida (cL1) strujne petlje (20mA puna skala)
20-4: Strujni ulaz 20 do 4mA sa detekcijom prekida (cL1) strujne petlie (4mA puna skala)
4-.20: Strujni ulaz 4 do 20mA bez detekcije prekida (cL1) strujne petlie (20mA puna skala)
20-.4: Strujni ulaz 20 do 4mA bez detekcije prekida (cL1) strujne petlie (4mA puna skala)
Volt: 0 do 10V ulaz.
+10V referentni izlaz
Maksimalna izlazna struja |5mA
KB Analogni ulaz 2 (A2), naponski ili digitalni ulaz
Naponski: Digitalni ulaz od 0 do 10V / od 0 do +24V
Skaliranje (za naponski ulaz) Ulazni opseg se automatski skalira na Pr 01 Minimalna
setovana brzina / Pr 02 Maksimalna setovana brzina
Rezolucija 0.1%
Ulazna otpornost 100k<2 (za naponski ulaz) / 6k8 (za digitalni ulaz)
Napon praga (za digitalni ulaz) +10V (samo pozitivha logika)
T5
6 Relej statusa - Regulator u redu ( Normalno otvoren)
Naponski opseg 230Vac/30Vdc
2Aac 240V
Strujni opseg 4Adc 30V za otporno opterecenje (2A 35Vdc za UL)
0.3Adc 30V za induktivno opterecenje (L/R=40ms)
Izolacija kontakata 1.5kVac (prenaponska kategorija Il)
OTVOREN
Regulator isklju¢en
Radni rezim kontakata Regulator uklju€en ali je prijavljena greska
ZATVOREN
Regulator uklju¢en i "spreman za rad" ili "startovan'
(nije prijavljena greska)
16 Digidrive - SK ...... Upustvo za koriscenje opreme
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& Obezbediti osigurac ili neku drugu prekostrujnu zastitu u strujnom kolu statusnog releja.

=Xl Analogni naponski izlaz - Fabricki podeSen = brzina motora ( pogledati Pr 36)

alioewuoyur
ausoupagzag
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Naponski izlaz od 0 do 10V
Skaliranje 0V predstavlja OHz/rpm izlazno
+10V predstavlja vrednost Maks. set. brzine Pr 02
Maksimalna izlazna struja 5mA
Rezolucija 0.1%
F +24V izlaz
Maksimalna izlazna struja 100mA
SKW Digitalni izlaz - Fabri¢ki podeSen = nulta brzina ( pogledati Pr 35)
Naponski opseg od 0 do +24V
Maksimalna izlazna struja 50mA na +24V (strujni izvor)

Maksimalna struja koja se moze dobiti na digitalnom izlazu je 100mA na +24V.

%3 Digitalni ulaz - Aktivan/Reset*/**

efioe[ejsul
e)glueysiy
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=58 Digitalni ulaz - Start direkno**

=68l Digitalni ulaz - Start inverzno**

Y@ Digitalni ulaz - Lokalno/Daljinski selektovanja referenca brzine (A1/A2)

ujewe.led

Logika Samo pozitivna logika
Naponski nivo od 0 do +24V
Napon praga +10V

Ako se kontakt aktivan (Enable) otvori, izlaz regulatora postaje ne aktivan i motor se
zaustavlja po inerciji. Regulator ¢e se startovati nakon jedne sekunde kada se ovaj kontakt
zatvori.

* Ako je regulator prijavio gresku, otvaranjem i zatvaranjem ovog kontakta regulator ¢e se
resetovati. Ako je kontakt start direkno ili inverzno zatvoren, regulator ¢e se odmah
startovati.

** Ako je regulator prijavio gresku i ako je resetujemo preko stop/reset tastera, kontakti
aktivan, start direkno ili start inverzno moraju biti otvoreni i ponovo zatvoreni da bi regulator
startovao. To nam obezbeduje da regulator nestartuje kada pustimo taster stop/reset.

Kontakti aktivan, start direkno i start inverzno su nezavisni kontakti koji se aktiviraju na nivo
signala, ali nakon starta regulatora oni se aktiviraju na ivicu signala. Pogledati * i **.

Ako su kontakti aktivan i start direkno ili start indirekno zatvoreni, nakon uklju¢enja
regulatora na napajanje, regulator ¢e odma startovati i ubrzati motor na zadatu brzinu.

Ako su kontakti start direkno i start inverzno obadva zatvorena, regulator ¢e se zaustaviti
prema definisanoj rampi i nacinu zaustavljanja koji su zadati u parametrima Pr 30 i Pr 31.
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Tastatura i displej

5.1

5.2

Digidrive

Tastatura i displej se koriste za:

e Na displeju se prikazuje trenutni status regulatora
e Na displeju se prikazuju greSke i njihovi kodovi

« Citanje i promena parametara

e Start, stop i reset regulatora

Slika 5-1 Tastatura i displej

BH.-BH8H

I]] na displeju pokazuje selektovanu mapu motora 1 ili 2.
Tasteri za programiranje

Taster @ MODE koristi se za promenu moda rada regulatora.

Tasteri @ GORE (UP) i @ DOLE ( DOWN ) koriste se za selektovanje parametara i
promenu njihovih vrednosti. U keypad modu, oni se koriste za povec¢anje ili smanjenje
brzine motora.

Tasteri za kontrolu

Taster START Kkoristi se za startovanje regulatora u keypad modu.

Taster @ STOP / RESET Koristi se za zaustavljanje i resetovanje regulatora u keypad
modu. Takode moze se Koristiti za resetovanje regulatora u terminal modu.

Moguce je dosta brze menjati parametre. Pogledati sekciju 4 Displej i tastatura u
SK prosirenom korisni¢kom upustvu (Digidrive SK Advance User Guide).

18
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5.3

Selektovanje i promena parametara

Opisana procedura se odnosi na prvo ukljuenje regulatora, dok jo$ nisu povezani signalni
kontakti, nijedan parametar nije promenjen i zastitni kod nije setovan.

Slika 5-2

STATUS MODE

- -
Pritisnuti l Pritisnuti i drZati 2 sek.
2 sek. Pritisnuti i Pritisnuti i
@ odpustiti 0 odpustiti
Nakon 4 min.
MOD ZA PREGLED PARAMETARA
Selektovati Zeljeni parametar
Pritisnuti @ il "
Broj odabranog parametra treperi
Pritisnuti i - Pritisnuti i
odpustit “apamtl paramatrs odpustiti

MOD ZA PODESAVANJE PARAMETRA
Promena vrednosti parametra

Pritisnuti @ ili @

Vrednost odabranog parametra treperi

Kada je regulator u status modu, pritiskom i drzanjem tastera @ MODE dve sekunde
promenice se prikaz na displeju sa brzine na prikaz optereéenja i obrnuto.

Pritiskom i otpuStanjam tastera @ MODE promenice ispis na displeju iz status moda u
mod za pregled parametara. U modu za pregled parametara, na levom displeju se treperi i
ispisuje se broj parametra a na desnom displeju moze se videti njegova vrednost.

Pritiskom i otpustanjam tastera @ MODE izvréiéemo promenu iz moda za pregled
parametara u mod za podeSavanje parametara. U modu za podeSavanje parametara, na
desnom displeju treperi i ispisuje se vrednost parametra koji se vidi u levom displeju.

Pritiskom tastera @ MODE vra¢amo se iz moda za podesSavanje parametara u mod za
pregled parametara. Ako jo$ jednom pretisnemo taster @ MODE regulator ¢e se vratiti u
status mod, medutim ako pretisnemo neki od tastera @ Gore ili @& Dole videéemo
vrednost parametara pre nego $to pritisnemo taster @ MODE, pritiskom na taster @
MODE vraticemo se u meni za podeSavanje parametara. Na ovaj nacin je omoguceno da
korisnik veoma lako prelazi iz moda za pregled u mod za podeSavanje parametara u toku
rada sa regulatorom.
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Status modovi

Levi displej

Status Objasnjenje

Regulator spreman

Regulatoru je omogucen rad i spreman je za start
komandu. Izlazni tranzistorski most nije aktivan.

Regulator inhibiran

Regulator je inhibiran i nije mu omogucen rad, ili je u
toku zaustavljanja po inerciji ili je regulator inhibiran jer
je u toku reset greske.

Regulator ima gresku

Regulator ima gresku. Kod greske je ispisan na
desnom displeju.

Kocenje DC strujom

U toku je proces kocenja jednosmernom strujom.

Indikacija brzine

Simbol na
displeju

Objasnjenje

Izlazna frekvencija regulatora.

Brzina motora u obrtima/minuti.

Brzina masine definisana u jedinicama koje su bitne
korisniku.

Indikacija struje optereéenja

Simbol na
displeju

Objasnjenje

Struja motora u % od nominalne zadate struje.

Izlazna struja regulatora po fazi u A.

5.4 Cuvanje parametara
Parametri se automatski €uvaju pritiskom tastera @ MODE pri prelasku iz moda za
podeSavanje u mod za pregled parametara.
5.5 Pristup parametrima
Postoje tri nivoa kontrole parametara i definisani su u parametru Pr 10. Tim parametrom
se odreduje kojim parametrima mozemo pristupiti. Videti tabelu 5-1.
Setovanjem korisnicke Sifre u parametru Pr 25 odreduje dali se parametri mogu samo
¢itati (RO) ili se u njih moze vrsiti i upis (RW).
Tabela 5-1
Parametar pristupa (Pr 10) | Dostupni parametri
L1 Pr 01 do Pr10
L2 Pr 01 do Pr 60
L3 Pr 01 do Pr 95
20 Digidrive - SK ...... Upustvo za koriscenje opreme
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5.6

5.6.1

5.6.2

5.6.3

5.6.4

Zastitni kod

PodeSavanje zastitnog koda omoguéava nam da mozemo samo videti parametre. Zastitni
kod je aktivan samo kada parametar Pr 25 ima vrednost razli€itu od O i nakon toga u
parametru Pr 10 treba podesiti na LoC. Pritiskom na taster @ MODE, Pr 10 automatski
menja vrednost sa LoC na L1 i u parametru Pr 25 se upisuje vrednost 0 tako da se ne
moze videti zastitni kod.

Parametar Pr 10 moze se promeniti na L2 ili L3 da bi se omogucio pristup svim
parametrima.

Podesavanje zastitnog koda

Podesiti Pr 10 na L2.

Podesiti Pr 25 na Zelejnu vrednost.

Podesiti Pr 10 na LoC.

Pritisnuti taster @ MODE.

Parametar Pr 10 bi¢e setovan na L1 i parametar Pr 25 bice setavan na 0.

Zastitni kod je sada zapaméen u regulatoru.

Zastitni kod Ce se aktivirati svaki put pri uklju¢enju regulatora bez obzira da li je pre
toga bio upisan u parametru Pr 25.

Otkljucavanje zastitnog koda

. Selektovati parametar koji Zelimo da podesimo.

. Pritisnuti taster @ MODE, na desnom dipleju treperece ispis CodE.

. Pritisnuti taster @) GORE, za podetak unosa zastitnog koda. Na levom displeju
videéemo ispis Co.

. Unesite taCan zastitni kod i pretisnite taster @ MODE.

e  Ako je unet taCan zastitni kod, desni displej poCece da treperi i sada se moze podesiti
Zeljeni parametar.

e  Ako je unet pogreSan zastitni kod, na levom displeju treperi¢e broj parametra koji
zelimo da podesimo. Procedura gore opisana moze se ponoviti.

Ponovna aktivacija zastithog koda

Kada je upisan zastitni kod i zavrSeno podeSavanja zeljenog parametra, zastitni kod moze
se ponovo aktivirati:

. PodeSavanjem Pr 10 na LoC.

. Pritisnuti taster @ STOP / RESET.

Podesavanje zastitnog koda na 0 - bez zastite.

Podesiti Pr 10 na L2.

Izabrati parametar Pr 25.

Otkljucati parametre po ve¢ opisanoj proceduri.
Podesiti parametar Pr 25 na 0.

e Pritisnuti taster @ MODE.

Ako je zaboravljan zastitni kod potrebno je javiti se isporuciocu opreme.
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5.7 Vracéanje regulatora na fabri¢ke vrednosti
e  Podesiti Pr10 na L2.
. Podesiti parametar Pr 29 na Eur i pritisnuti taster @ MODE. Na ovaj nac¢in smo
ucitali fabricke parametre za 50Hz.
ili
. Podesiti parametar Pr 29 na USA i pritisnuti taster @ MODE. Na ovaj nacin smo
ucitali fabricke parametre za 60Hz.
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Parametri

o
-

Parametri su grupisani u odredene podgrupe:

Nivo 1
Pr 01 do Pr 10: Osnovni parametri za podeSavanje

Nivo 2
Pr 11 do Pr 12: Osnovni parametri za podeSavanje regulatora
Pr 15 do Pr 21: Parametri referenci
Pr 22 do Pr 29: Konfiguracija displeja i tastature
Pr 30 do Pr 33: Konfiguracija sistema
Pr 34 do Pr 36: Konfiguracija ulaza i izlaza
Pr 37 do Pr 42: Konfiguracija motora
Pr 43 do Pr 44: Konfiguracija RS 232 serijske veze
Pr 45 : Verzija softvera u regulatoru
Pr 46 do Pr 51: Konfiguracija mehanicke kocnice
Pr 52 do Pr 54: Konfiguracija RS 485 veze
Pr 55 do Pr 58: Log greski regulatora
Pr 59 do Pr 60: Konfiguracija PLC programa
Pr 61 do Pr 70: Vrednost parametara koje defini$e korisnik

Nivo 3
Pr 71 do Pr 80: Parametri koje definiSe korisnik pri podeSavanju regulatora
Pr 81 do Pr 95: Parametri za dijagnostiku regulatora

Ovi parametri se mogu koristiti da se prilagodi podeSavanje regulatora raznim
aplikacijama.

Opis parametara - Nivo 1

r

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

B-

Minimalna pode$ena brzina od 0 do Pr02 Hz 0.0 RW

Parametar sluzi da definiSemo minimalnu brzinu rotacije motora u oba smera.
(OV reference ili minimalna vrednost na strujnom ulazu definisani su u parametru Pr 01)

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

E

Maksimalna podeSena brzina od 0 do 1500 Hz Eur: 50.0, USA: 60.0 RW

i

OTA

Parametar sluzi da definidemo maksimalnu brzinu rotacije motora u oba smera.
Ako Pr 02 ima vrednost vreoma blisku Pr 01, onda se Pr 01 automatski setuje na vrednost
Pr 02 ( +10V referenca ili pun opseg strujnog ulaza imace vrednost upisanu u Pr 02).

Izlazna brzina regulatora moze premasiti brzinu u Pr 02 zbog kompenzacije klizanja i
strujnog limita.

Br.

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

Vrednost ubrzanja 0 do 3200.0 /100 Hz Eur: 5.0, USA: 33.0 RW

Vrednost usporenja Eur: 10.0, USA: 33.0

i

OTA

Parametar sluzi da definidemo ubrzanje i usporenje motora u oba smera u sek./100Hz.

Ako je izabran jedan od standardnih modova rampe ( Pr 30 na str. 31), usporenje moze
biti automatski produzeno da bi se izbegla greSka prenapona (OV) koja se moze
desiti ako je inercija na vratilu motora velika i podeSeno vreme usporenja kratko.
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Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
ALAV, AV.Pr, Al.Pr, Pr,
Konfiguracija regulatora ! iy EUR: ALAV, USA: PAd RW

PAd, E.Pot, tor, Pid, HUAC

Parametrom Pr 05 automatski se setuje konfiguracija regulatora.

Promena parametra Pr 05 potvrduje se pritiskom na taster @ MODE pri izlasku iz moda
za podeSavanje parametara. Regulator mora biti u neaktivnom stanju, zaustavljen ili u
greSci da bi promena bila prihvaéena. Ako Pr 05 bude promenjen kada je regulator
aktivan, kada se pritisne taster @ MODE i izade iz moda za za podesavanje parametara,
Pr 05 bi¢e vra¢en na prethodnu vrednost.

Kada izvr§imo promenu parametra Pr 05, odgovarajuéi parametri izabrane konfiguracije
bi¢e vrac¢eni na po¢etne vrednosti.

Pri setovanju svake od konfiguracija, statusni relej ima pocetnu vrednost za "regulator u

normalnom radu".

5|0 >
UREDU< GRESKA /

16|00

Konfiguracija Opis

ALAV Naponski i strujni ulaz

AV.Pr Naponski ulaz i tri zadate brzine

ALPr Strujni ulaz i tri zadate brzine
Pr 4 zadate brzine

PAd Kontrola preko tastature

E.Pot Kontrola preko "elektronskog potenciometra”
tor Kontrola momenta
Pid PID kontrola

HUAC Kontrola ventilatora i pumpi
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Slika 6-1 Pr 05 = ALAV

Slika 6-2 Pr 05 = AV.Pr

EUR EUR
Ofr1] ov O] ov
Daljinska | Ulazstruine 10k —| Lokalna naponska
D|T‘ reference brzine (A1) (2kmin) DlT‘ reference brzine (A1)
|:||Te +10V ref. izlaz D|T2 +10V ref. izlaz
10k ul k
(2kmin) O¢] referoncs e (A2 [74] tzbor reference
— o =] Analogniizlaz — TN Analogni izlaz
\\_'i} Ols (brzina motora) \Vj Olst (brzina motora)
1zlaz +24V 2| 1zlaz +24v
24y D|52 zlz iy EI|B~ zlaz
" Digitalni izlaz - Digitalni izlaz
-lL‘- D|53 (nulta brzina) -lL' D|B3 (nulta brzina)
ov Reg. aktivan/reset ov Reg. aktivan/reset
D|B4 (USAYStop) E”B“ (USA7Stop)
Start napred Start napred
D|B5 (USAStart) D|B5 (USAStart)
Start inverzno Start inverzno
I:||B'3 (USA: Proba) E||B5 (USA: Proba)
— Lokal (A2)Daljinski (A1) —
C1[57| izbor reference brzine [[57] zbor reference
Klema B7 otvorena: Lokalna naponska referen. T4 | B7 Izbor reference
brzine (A2) izabrana. 0 0 A1
Klema B7 otvorena: daljinska strujna referenca 0 1 Zadata brzina 2
brzine (A1) izabrana. 1 0 Zadata brzina 3
1 1 Zadata brzina 4

Slika 6-3 Pr 05 = Al.Pr Slika 6-4 Pr 05 = Pr

EUR EUR
[|T1jov 71| ov
Daljnska Ulaz struj T isti
1 | komanda EE refaezresn:gnberzwne (A1) [JJ72| Ne koristise
]| 73| +10V ref. izlaz Cf7z| +10Vref. izlaz
[ 74| Izbor reference [J}7«| 'zborreference
"\ Analogni izlaz —fT N\ Analogniizlaz
{v) 01187 (brzina motora) ) D|3‘ (brzina motora)
2| I1zlaz +24V 2| 1zlbz +24V
aey s2|lzkz + ieiay O]zz| 'zz +
" Digitalni izlaz " Digitalni izlaz
- [[ss (nulta brzina) -IL" m] EX (nulta brzina)
oV Reg. aktivan/reset o Reg. aktivan/reset
EE (USA:/Stop) EIB—_‘i (USA:/Stop)
Start napred —| Start napred
[55| (usa star) CIf=5| (usAStart)
Start inverzno Start nverzno
[1]88) (UsA: Proba) DIBE (USA: Proba)
[1|s7| lzbor reference [f=7| 'zbor reference
T4 B7 Izbor reference T4 B7 Izbor reference
0 0 A1 0 0 Zadata brzina 1
0 1 Zadata brzina 2 0 1 Zadata brzina 2
1 0 Zadata brzina 3 1 0 Zadata brzina 3
1 1 Zadata brzina 4 1 1 Zadata brzina 4
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Slika 6-5 Pr 05 = PAd

Slika 6-6 Pr 05 = E.Pot

EUR
miiE
O[Tz
Ofr=
Ofr
_®' =1
+24v D=
-IL-‘. Ol=s
ov T
O[es
Oss
=7

ov
Ne koristi se
+10V ref. izlaz

Ne koristi se

Analogni izlaz
(brzina motora)

Izlaz +24V

Digitalni izlaz
(nulta brzina)

Reg. aktivan/reset
Promena smera
Ne koristi se

Ne koristi se

EUR
Of=1
@iy EIT2
Ol
_T i
_®+ =1
24y ] B2
-IL: | B
=«
Ofe=
_— =
= Cf=7

ov

Ne koristi se

+10V ref. izlaz

Sporije

Analogni izlaz
(brzina motora)

Izlaz +24V
Digitalni izlaz
(nulta brzina)

Reg. aktivan/reset
(USA:/Stop)

Start napred
(USA:Start)

Start inverzno
(USA: Proba)

Brze

Kada se parametra Pr 05 podesi na PAd da bi omogucili promenu smera potrebno je podesiti
parametar Pr 11 = 2 (potrebno je da regulator bude zaustavljen).
Kada je parametra Pr 05 podeSen na E.Pot, mogu se podeSavati sledeci parametri:

. Pr 61: Brzina promene elektronskog potenciometra brze/sporije (s/100%)
. Pr 62: Selekcija elektronskog potenciometra (0-unipolaran, 1-bipolaran)

. Pr 63: Mod elektronskog potenciometra: 0 = nula pri ukljuéenju regulatora, 1 = zadnja podeSena
vrednost pri uklju€enju regulatora, 2 = nula pri ukljuéenju regulatora i moZze se menjati samo kada je
regulator startovan, 3 = zadnja podeSena vrednost pri uklju¢enju regulatora i mozZe se menjati samo
kada je regulator startovan.

Slika 6-7 Pr 05 = tor

Slika 6-8 Pr 05 = Pid

EUR EUR
O[] ov Ol+1] ov
y ~| Ulaz strujne :
|:|ng reference brzine (A1) PID ulaz povratne infor.
OJrz| +10V ref. izlaz +10V ref. izlaz
10k [J[7a| Ulaz reference 4 0-10V PID Ulaz PID reference
(2kmin) momenta (A2) referenca
- + Analogni izlaz — N+ Analogni izlaz
\\'jj LJ]s (brzina motora) \\‘_"'j Lz (brzina motora)
3| 1zlaz +24V 2| Izlaz +24V
24y DlB" +24V DIS‘
-I - Digitalni izlaz -l - Digitalni izlaz
* m|ES (nulta brzina) [ C== (nulta brzina)
o Reg. aktivan/reset o Reg. aktivan/reset
0=+ (USA:/Stop) ] BB (USA/Stop)
Start napred Start napred
D|B5 (USA:Start) O== (USA:Start)
Start inverzno Start inverzno
Ofss (USA: Proba) Ol=e (USA: Proba)
Izbor regulacije
OE moments O=7] PiD ukijucen
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Kada je selektovan momentni mod i ako je regulator priklju€en na neoptere¢en motor,
brzina motora moze veoma brzo dosti¢i maksimalnu vrednost ( Pr 02 +20%)

Kada je parametra Pr 05 podeSen na pid, mogu se podeSavati slede¢i parametri:

. Pr 61: PID proporcionalni ¢lan

. Pr 62: PID integralni ¢lan

e  Pr63: PID invetovanje povratne informacije

. Pr 64: PID gornji limit (%)

e  Pr65: PID donji limit (%)

e Pr66: PID izlaz (%)

Slika 6-9 PID - logicki dijagram

Referenca

Ulaz PID L' P dlan % regu'l-‘a;ora
reference
» > i 4’—>—‘—F i 4’—’

PID povratna
informacija

Y

PID uklju¢en

P_‘\

Regulat. u redu __/

P'gornj\
nivo

P'donji
nivo

Slika 6-10 Pr 05 = HUAC konfiguracija

EUR

Daljinska Ulaz strujne
Dl 12 reference brzine (A1)

Oft1] ov

Dl T3] +10V ref. izlaz

D|T4 Ne koristi se

— TN\ Analogni izlaz
\y/ Ot (brzina motora)
oy D|52 Izlaz +24V
Digitalni izlaz
< |:||83 (nulta brzina)
ov H_1 Reg. aktivan/reset

Auto.

£ Oles] (usa:start)
start Al Start inverzno H: Ru&na komanda
gy >—| O[es] usa:Proba) .

Ole4] usastop)
A1 | Start napred

Kontrola sa tastature
Ruéno/lsklj./Auto. A: Autom. Komanda
prekidac O|s7] i1zbor reference  Daljinska komanda
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Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

E

Nominalna struja motora 0 do nomin. struje regulat. Zavisi od snage regulat.

RW

Uneti nominalnu struju motora (procitati vrednost sa plo¢ice motora).

Nominalna struja regulatora prestavlja 100% efektivne vrednosti struje koju moze regulator
dati na svom izlazu. Ta vrednost moze se podesiti na manju veli€inu ali ne moze biti ve¢a
od nominalne struje regulatora.

>

Pr 06 - Nominalna struja motora mora se podesiti korekno, da bi se zastitio motor od

UPOZORENJ!

HE

pregorevanja u slu¢aju da se u normalnom radu desi preoptereéenje.
Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Nominalna brzina motora od 0 do 9999 ob./min. Eur: 1500, USA: 1800 RW

Uneti nominalnu brzinu motora (procitati vrednost sa ploc¢ice motora).

Nominalna brzina motora koristi se radi proracuna brzine klizanja motora.

Ako se u parametar Pr 07 unese nula, onda je kompenzacija klizanja isklju¢ena.

Ako je brzina motora veca od 9999 ob./min., treba upisani vrednost 0 u Pr 07. Na taj nacin

iskljuCujemo kompanzaciju klizanja jer se vrednost veéa od 9999 ne moze upisati u
parametar.

Kompenzaciju klizanja treba iskljuciti kada motor ima opterecenje sa velikom inercijom.

)
=

Z ZlZ
E:E EE
AN =

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
. . Eur: 230/400,
Nominalni napon motora od 0 do 240, od 0 do 480V USA: 230/460. RW

Uneti nominalni napon motora (procitati vrednost sa plo¢ice motora).
To je napon za koji je motor projektovan da radi na nominalnoj frekvenciji.

Ako motor nije projektovan da radi na standarnim ucestanostima 50 i 60 Hz, pogledati
parametar Pr 39 na strani 33 i podesiti.

p2
EE E
Bl 3

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Nominalni faktor snage (coso) od0do1 0.85 RW
Uneti nominalni faktor snage motora (procitati vrednost sa ploc¢ice motora).
Faktor snage moze biti promenjen posle automatskog podeSavanja parametara.
Pogledati Pr 38 na strani 33.
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
H Parametri pristupa L1,L2, L3, LoC L1 RW

L1: Nivo pristupa 1 - dostupni su samo prvih 10 parametara.
L2: Nivo pristupa 2 - dostupni su parametri od 01 do 60.
L3: Nivo pristupa 3 - dostupni su parametri od 01 do 95.

LoC: Koristimo da aktiviramo zastitni kod. Pogledati odeljak 5.6 Zastitni kod na strani 21 za
viSe detalja.

Digidrive - SK

...... Upustvo za koriSéenje opreme

27

Publikacija broj: ... SR-3897 / d

alioewuoyur
ausoupagzag

1oepod
U[EUIWON

efioe[ejsul
e)glueysiy

efioejejsul
eugupia|3

fordsip
| einjejse ]

0
o
o
3
@
=4

eue)s
aid pe|baid

exnsoubeliq

aliodo

elejoweled
ejsi

alioewuoyul N




6.2 Opis parametara - Nivo 2
Br Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Izbor start/stop logike od0do6 Eur: 0, USA: 4 RW
Pr11 Konektor B4 Konektor B5 Konektor B6 Fiksiranje

0 Aktivan Start direktno Start inverzno Ne

1 /Stop Start direktno Start inverzno Da

2 Aktivan Start Direkno/inverzno Ne

3 /Stop Start Direkno/inverzno Da

4 /Stop Start Proba Da

5 Def. korisnik Start direktno Start inverzno Ne
6 DefiniSe korisnik DefiniSe korisnik DefiniSe korisnik DefiniSe korisnik

Promena parametra Pr 11 ostvaruje se pritiskom na @ MODE kada izlazimo iz moda za
podeSavanje parametara. Regulator mora biti u ne aktivhom stanju, zaustavljen ili u
greSci da bi se prihvatila nova podeSena vrednost. Ako se parametar Pr 11
promeni dok je regulator startovan, kada se pritisne taster @ MODE pri izlasku iz
moda za podeSavanje parametara, u parametru Pr 11 ostace upisana stara vrednost.

Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Mehanicka kocnica aktivna diS, rEL, dIO, USEr diS RwW
diS: Program za mehanicku ko€nicu nije aktivan.

rEL: Program za mehanicku kocnicu aktiviran. Mehanicku koc€nicu kontroliSemo preko
relejnih konektora T5 i T6. Digitalni izlaz na konektoru B3 automatski se programira
na Regulator u redu.

diO: Program za mehanicku kocnicu aktiviran. Mehanic¢ku ko¢nicu kontroliSemo preko
digitalnog izlaza na konektoru B3. Relejni izlaz na konektorima T5 i T6 automatski
se programira na Regulator u redu.

USEr: Program za mehani¢ku kocnicu aktiviran. Kontrolu mehani¢ke kocnice definise
korisnik. Relejni i digitalni izlaz nisu definisani. Korisnik moze programirati kontrolu
mehani¢ke koc€nice preko rteleja ili preko digitalnog izlaza. lzlazi nisu
programirani za kontrolu mehanicke kocnice, pa se moraju programirati da bi
indicirali odredeni signali (pogledati Digidrive SK Advance User Guide).

Promena parametra Pr 12 ostvaruje se pritiskom na taster @ MODE kada izlazimo iz
moda za podeSavanje parametara. Regulator mora biti u ne aktivnhom stanju, zaustavljen
ili u gresci da bi se prihvatila nova podeSena vrednost. Ako se parametar Pr 12 promeni dok
je regulator startovan, kada se pritisne taster @ MODE pri izlasku iz moda za podeSavanje
parametara, u parametru Pr 12 ostace upisana stara vrednost.

UPOZORENJ!

Veliku paznju treba posvetiti kada se koristi kontrola mehani¢ke kocCnice, jer moze
ugroziti sigurnost ljudi i opreme u zavisnosti od aplikacije, na pr. kran. Ako imate bilo
kakvu nedoumicu, pozovite isporucioca regulatora za dopunske informacije.

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

Br.
Ne koriste se.
Br.

Referenca probe od 0 do 400 Hz 1.5 RW

DefiniSe brzinu regulatora pri probnom radu.
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Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip @
2N
0-20, 20-0, 4-20, 20-4, RS
Analogni ulaz 1 mod rada 4-20 20-4 VoLt 4-20 RW ||3¢&
) 4, S .2
Analogni ulaz jedan definisan je klemom T2 ® 3
0-20: Strujni ulaz od 0 do 20mA (20mA je puna skala) 2
20-0: Strujni ulaz od 20 do OmA (OmA je puna skala) 38
4-20: Strujni ulaz od 4 do 20mA, sa detekcijom zatvorene petlie (cL1) (20mA je puna skala) g'r >
20-4: Strujni ulaz od 20 do 4mA, sa detekcijom zatvorene petlje (cL1) (4mA je puna skala) -3
4-.20: Strujni ulaz od 4 do 20mA, bez detekcije zatvorene petlje (cL1) (20mA je puna skala)
20-.4: Strujni ulaz od 20 do 4mA, bez detekcije zatvorene petlje (cL1) (4mA je puna skala) 55
VoLt: Naponski ulaz od 0 do 10V 55
U modovima 4-20 ili 20-4mA ( sa detekcijom zatvorene petlje) regulator ée prijaviti gresku |5 2
cL1 ako je referenca na ulazu manja od 3mA. Ako je aktivha greSka cL1 na moze se
selektovati naponski ulaz (VolLt). —m
Ako su obadva analogna ulaza (A1 i A2) setovana kao naponska i ako se obadva | &%
potenciometra napajaju sa +10V na regulatoru (klema T3), onda svaki od njih mora imati |8 &
otpornost veéu od 4kQ. i
NOTA Kompenzaciju klizanja treba iskljuciti kada motor ima opterecenje sa velikom inercijom. 4
o8
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip T:% g
Dozvola negativ. zadate brzine OFF (0) ili On (1) OFF (0) RW z
OFF: Smer rotacije kontroliSe se preko klema start direkno i start inverzno
ON: Smer rotacije kontroliSe se preko zadate brzine (koristi se klema start direkno) 3
[
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip 3
(B Zadata brzina 1 h
(Bl Zadata brzina 2 +1500 Hz 0.0 RW -
/Bl Zadata brzina 3 (Limit je parametar Pr 02 %(§
AN Zadata brzina 4 Maksim. setovana brzina) 5;
@
DefiniSe zadate brzine od 1 do 4
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip §
Prikaz optere¢enja na displeju Ld, A Ld RW 3
Ld: Aktivna struja izrazena u % od nominalne struje motora 5§
A: Struja na izlazu regulatora po fazi u A
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip ‘_QC’):
Prikaz brzine na displeju Fr, SP, Cd Fr Rw || ©
Fr: Frekvencija na izlazu regulatora u Hz .
SP: Brzina motora u ob./min. 5
Cd: Brzina obrtanja ma$ine u jedinicama koje definiSe korisnik ( pogledati Pr 24). a &
D
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip ®
Definisanje preracunavanja od 0 do 9.999 1.000 RwW
Cc
Faktor kojim se mnozi brzina motora (ob/min) da bi korsnik definisao svoju jedinicu. -
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip §
Zastitni kod korisnika od 0 do 999 0 RW &

Koristi se za podeSavanja zastitnog koda. Pogledati odeljak 5.6 Zastitni kod na strani 21.
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Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

Ne koristi se

Referen. tastature pri ukljuéenju 0, LASt, Prs$1 0 RW

referenca tastature pri ukljuenju je 0
LASt referenca tastature je poslednja vrednost koja je zadata pre isklju€enja regulatora
PrS1: referenca pri ukljuenju se kopira iz Zadate brzine 1

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

Kopiranje parametara no, rEAd, Prog, boot no RW

no: nema akcije

rEAd: programirati regulator sa sadrzajem SmartStick-a

Prog: programirati SmartStick sa podeSenim parametrima u regulatoru

boot:  SmartStick se moze samo ditati. Sadrzaj SmartStick-a se kopira svaki put kada se
regulator ukljuci.

Pre izbora boot moda, podeSeni parametri u regulatoru moraju se snimiti u SmartStick
koriste¢i Prog mod, u suprotnom ¢e regulator pri ukljuenju prijaviti gresku C.Acc. Kada je
boot mod aktivan nemoguce je izvrsiti povratak u rEAd ili Prog mod. Radi isklju€enja tog
moda potrebno je kontaktirati isporu¢ioca opreme.

Kopiranje parametara se inicijalizuje pritiskom na taster @ MODE kada izademo iz moda
za podeSavanje Pr 28 koji treba da je podeSen na rEAd, Prog ili boot.

OTA Ako pokuSamo kopiranje parametara kada nemamo SmartStick u regulatoru, generisace
se greska C.Acc.

SmartStick mozemo koristiti za kopiranje parametara izmedu regulatora razli¢ite snage.
Parametri koji zavise od snage regulatora bi¢e upisani na SmartStick ali nece biti kopirani.

Regulator ¢e prijaviti greSku C.rtg nakon kopiranja parametara u regulator razli¢ite snage.
Zavisni parametri su: Pr 06 - nominalna struja motora, Pr 08 - nominalan napon motora,
Pr 09 - faktor snage motora i Pr 37 - maksimalna frekvencija prekidanja IGBT tranzistora.

Za najbolji rad motora, trebalo bi izvrSiti automatsku detekciju parametara motora
uvek nakon kopiranja parametara regulatora.

Uvek pre upisa podataka u SmartStick ili LogicStick komandom Prog, potrebno je
SmartStick ili LogicStick staviti u regulator pre ukljucenja ili izvrsiti reset regulatora ako je
pre toga bio ukljuéen u suprotnom biée generisana greSka C.dat kada se inicijalizuje
komanda Prog.

Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Ugitavanja fabrickih parametara no, Eur, USA no RW
no: nema ucitavanja fabrickih parametara

Eur: 50 Hz fabricki parametri se ucitavaju
USA: 60 Hz fabriki parametri se ucitavaju

Fabricki parametri se uCitavaju pritiskom na taster @ MODE pri izlasku iz moda za
podeSavanje parametra Pr 29 koji je pre toga podeSen na Eur ili USA.

Kada se ucitaju fabri¢ki parametri, na displaju se ispisuje Pr 01 i parametar Pr 10 se vraca
nalL1.

NOTA Regulator mora biti u neaktivnom stanju, zaustavljen ili u greSci dabi se ugitali fabricki
parametri. Ako se pokuSa ucitavanja dok je regulator aktivan, na displeju ¢e treperiti ispis
FAIL pre nego $to se vrati na No.
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Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Izbor moda za defin. rampe od0do3 1 RW
0: Izbor brze rampe
1: Standardna rampa sa nominalnim naponom motora
2: Standardna rampa sa povi§enim naponom motora
3: Brza rampa sa poviSenim naponom motora

Brza rampa je linearno usporenje sa programiranim odnosom, normalno se koristi kada je
ugraden otpornik za kocenje.

Standardna rampa kontroliSe usporenje tako da napon u jednosmernom medukolu bude
nizi od prenaponske zastite, normalno se Koristi kada nije ugraden otpornik za ko¢enje.
Ako je izabran mod sa poviSenim naponom motora, usporenje je vec¢e od inercije motora
Sto ¢e prouzrokovati dopunsko zagrevanje namota motora.

%

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Izbor moda zaustavljanja od 0do4 1 RW
0: Zaustavljanje po inerciji

1: Zaustavljanje po rampi

2: Zaustavljanje po rampi sa 1 sekundom kocenja jednosmernom strujom
3: Kocenje jednosmernom strujom kada se detektuje nulta brzina

4: Koc&enje jednosmernom strujom u definisanom vremenskom intervalu
Pogledati Digidrive SK Advanced User Guide.

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

E

Izbor dinamike V/f OFF ili ON OFF RW

OFF:  VI/f je stalno konstantan odnos (konstantan momenat - standardno optereéenje)
ON: V/f odnos zavisi od stuje opterecenja (dinamiCko/promenijljiv. momenat

opterecenje). Ovaj metod daje najbolji stepen iskoriS¢enja motora.
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
"Uhvatiti rotirajuéi motor" od 0do3 0 RW
0: Nema akcije
1: Detektovanje pozitivnih i negativnih frekvencija
2: Detektovanje pozitivnih frekvencija
3: Detektovanje negativnih frekvencija

Ako je regulator podeSen za rad u fixed boost modu ( Pr 41 = Fd ili SrE ) sa aktivnim
softverom za "hvatanje rotiraju¢eg motora", mora se izvrsiti automatsko ( pogledati Pr 38
na stani 33 ) merenje otpora namota statora. Ako nije izvrSeno merenje otpora namota
statora, regulator moze pri poku$aju da "uhvati rotiraju¢i motor" da prijavi greSku OV ili
Ol.AC.U

E

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Izbor funkcije kleme B7 dgi, th, Fr, Fr.hr dig RW
dig: Digitalni ulaz
th: Ulaz za priklju€enje termistora, konekcija prikazana na narednoj slici.

Fr: Frekventi ulaz. Pogledati Digidrive SK Advanced User Guide.

Fr.hr:  Frekventi ulaz visoke rezolucije. Pogledati Digidrive SK Advanced User Guide.
Slika 6-11

O[] ov

Motor termistor
Dl By ulaz
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Otpor greske: 3 kQ

Reset greske: 1,8 kQ

Ako je Pr 34 podeSen na th, to znaci da se konektor B7 koristi za prikljuCenje motor
termistora, funkcionalnost B7 koja se dobija podeSavanjem parametra Pr 05 bic¢e
onemogucena.

Kada setujemo th, treba pritisnuti taster @ MODE &etiri puta. Analogna referenca 2 nece
viSe biti pode$ena kao referenca brzine.

Br.

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

n=0, At.SP, Lo.SP, hEAL,

Kontrola digitalnog izlaza (B3) Act, ALAr, I.Lt, At.Ld, USEr n=0 RwW

N

n=0:  Nulta brzina

At.SP: Dostignuta podeSena brzina
Lo.SP: Na minimalnoj brzini

hEAL: Ispravan regulator

Act: Aktivan regulator

ALAr:  Generalni alarm regulatora
I.Lt: Strujni limit aktivan

At.Ld: 100% opterecenja

USEr: Programira korisnik

Ovaj parametar se automatski podeSava pri promeni parametra Pr 12, i tada se ne moze
menjati.
Promena parametra Pr 35 ostvaruje se pritiskom na @ MODE kada izlazimo iz moda za

podeSavanje parametara.
Za viSe informacija pogledati Digidrive SK Advance User Guide.

E

OTA

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Kontrola analognog izlaza (B1) Fr, Ld, A, Por, USEr Fr RW
Fr: Napon na analognom izlazu proporcionalan frekvenciji motora
Ld: Napon na analognom izlazu proporcionalan optere¢enju motora
A: Napon na analognom izlazu proporcionalan izlaznoj struiji

Por: Napon na analognom izlazu proporcionalan izlaznoj snazi
USEr: Programira korisnik

Promena parametra Pr 35 ostvaruje se pritiskom na @ MODE kada izlazimo iz moda za
podeSavanje parametara.
Za viSe informacija pogledati Digidrive SK Advance User Guide.

<G

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Maksim. frekvencija prekidanja 3,6, 12, 18 kHz 3 RW
3: 3 kHz
6: 6 kHz
12: 12 kHz
18: 18 kHz

Za viSe informacija pogledati Digidrive SK Tehnical Data Guide.

Frekvencija 18 kHz nepostoji kod regulatora Digidrive SK veli¢ine B, C i D na 400V i
veli¢ine D na 200V.
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Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Automatsko podeSavanje od 0do2 0 RW
0: Nema automatskog podeSavanja parametara motora
1: Automatsko podeSavanje parametara motora bez obrtanja rotora
2: Automatsko podeSavanje parametara motora sa obrtanjem rotora

UPOZORENJ!

Kada se koristi automatsko podeSavanje parametara motora sa obrtanjem rotora,
regulator ¢e ubrzati motor sve do 2/3 maksimalne brzine definisane u parametru Pr 02.

NOTA

P4
1>

NOTA

Motor mora biti u stanju mirovanja pre nego $to se selektuje automatsko podeSavanje
parametara motora bez obrtanja rotora.

Motor mora biti u stanju mirovanja i otkaCen od opterecenja pre nego Sto se selektuje
automatsko podeSavanje parametara motora sa obrtanjem rotora.

Kada se inicijalizuje automatsko podeSavanje parametara motora (Pr 38 = 2), mora se
zavrSiti do kraja da bi regulator nastavio sa normalanim radom. Ako automatsko
podeSavanje parametara motora nije kompletno (ako regulator postane ne aktivan ili se
generiSe neka greska), regulator ¢e startovati sa brzinom koja se koristi za automatsko
podeSavanje parametara motora (2/3 zadate reference brzine).

Br

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

B

Nominalna frekvencija motora od 0.0 do 1500.0 Hz Eur: 50.0, USA: 60.0 RW

Uneti nominalnu frekvenciju motora (procitati vrednost sa plo¢ice motora).
Ova frekvecija definiSe odnos napona i frekvencije, koji se prenose na motor.

Br.

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

B

Broj polova motora Auto, 2P, 4P, 6P, 8P Auto RW

Auto:  Automatski proracun polova motora koristeéi podatke iz parametara Pr 07 i Pr 39
2P: Podesiti za motor sa 2 pola

4P: Podesiti za motor sa 4 pola
6P: Podesiti za motor sa 6 pola
8P: Podesiti za motor sa 8 pola
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Izbor naponskog moda Ur S, Ur, Fd, Ur A, Ur |, SrE Eur; Ur I, USA: Fd RW
UrS: Otpor namota statora meri se svaki put kada je regulator aktivan i startovan
Ur: Ne vrSe se merenja
Fd: V/f ima stalno konstantan odnos
Ur A:  Otpor namota statora meri se samo prvi put kada je regulator aktivan i startovan
Url: Otpor namota statora meri se svaki put pri ukljucenju regulatora kada je regulator

aktivan i startovan
SrE: Kvadratna karakteristika

U svim Ur modovima regulator radi u otvorenoj vektorskoj regulaciji.

Fabri¢ko podeSavanje ovog parametra je Ur | §to zanc€i da ée regulator odraditi automatsko
podeSavanje parametara motora svaki put kada se ukljuéi i kada je aktivan. Ako je
opterec¢enje motora stacionarno kada je regulator ukljuen i postane aktivan, mora se
izabrati neki drugi naponski mod. Ako ne izaberemo neki drugi naponski mod mozemo
dobiti loSe performanse pri radu motora ili greSke OI.AC, It.AC ili OV.

Digidrive - SK ...... Upustvo za koris¢enje opreme 33

Publikacija broj: ... SR-3897 / d

alioewuoyur
ausoupagzag

1oepod
U[EUIWON

efioe[ejsul
e)glueysiy

efioejejsul
eugupia|3

fordsip
| einjejse ]

0
o
o
3
@
=4

eue)s
aid pe|baid

exnsoubeliq

aliodo

elejoweled
ejsi

alioewuoyul N




Br

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Podizanje napon pri niskim . .
frekvencijama od 0.0 do 50.0 % Eur: 3.0, USA; 1,0 RW

DefiniSe nivo podizanja napona pri niskim frekvenc. kada je Pr 41 podeSen na Fd ili SrE.

B- B

B Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Bodna brzina serijske komunik. 2.4,438,9.6,19.2,38.4 19.2 RW
2.4: 2400 boda
4.8: 4800 boda
9.6: 9600 boda
19.2: 19200 boda
38.4: 38400 boda
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Serijska adresa regulatora od 0 do 247 1 RW
DefiniSe jedinstvenu adresu regulatora pri serijskoj komunikaciji.
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Verzija programa u regulatoru od 1.00 do 99.99 RO
Prikazuje broj verzije programa koji je u€itan u memoriju regulatora.
Parametri od Pr 46 do Pr 51 pojavljuju se kada se Pr 12 podesi na kontrolu
mehanicke kocnice.
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
StI’Uj.n! n!vo otp'usvtan'Ja kovcn.lce o0d 0 do 200% 50 RW
Strujni nivo uklju€enja kocnice 10

Ovi parametri definiSu nivo otpustanja i ukljucenja ko€nice u % struje motora.

Ako je frekvencija veéa od definisane u Pr 48 i struja veéa od definisane u Pr 46, onda se
startuje procedura za otpusanje kocnice.

Ako je struja manja od definisane u Pr 47, onda se odmah ukljuCuje kocnica.

Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
LR Frekve. nivo otpustanja kocnice 1.0

d 0.0do 20.0 H RwW
LIl Frekve. nivo ukljuéenja kocnice © © z 2.0

Ovi parametri definiSu nivo otpustanja i ukljucenja ko€nice u zavisnosti od frekevncije.

Ako je struja veca od definisane u Pr 46 i frekvencija veca od definisane u Pr 48, onda se
startuje procedura za otpusanje koc¢nice.

Ako je frekvencija manja od definisane u Pr 49, i ako je regulator dobio komandu za
zaustavljanje onda se odmah uklju€uje koCnica.

Funkcija

Opseg

Pocetna vrednost Tip

E

Vreme pre otpustanja kocnice

0d0.0do25.0s

1.0 RW

DefiniSe vreme od trenutka kada se ispune uslovi za struju i frekvenciju do trenutka kada

se otpusta ko€nica. Rampa se drzi stalno na istoj vrednosti.

Funkcija

Opseg

Pocetna vrednost Tip

E

Vreme posle otpustanja koCnice

0d 0.0do 25.0s

1.0 RW

DefiniSe vreme od trenutka kada je otpuStena koc€nica do trenutka kada se pocinje sa
podizanjem u€estanosti na izlazu regulatora po definisanoj rampi.
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Slika 6-12 Funkcionalni dijagram kontrole mehanicke koc¢nice

Struja motora

Strujni nivo
otpustanja ko&nice

Strujni nivo
ukljuge nja ko &nice

Frekvenciia motora
Hﬂc i

Frekventni nivo
otpustanja ko&nice

©

Frekventni nivo
ukljuce nja ko énice

43

Zadata referenca

91]'

Regulator aktivan

Latch
In  Out

Vreme pre otpustanja
kotnice

=]

Zadrka rampe

Blokada
koCe nja

f— I_
1
L

-
o]

Ofpustanje koénice

Vreme posle ofpustanja

kognice

*
|
|

Izbor
korisnika
Kontroler koénice
aktivan

Slika 6-13 Sekvenca kocenja

|zlazna fre kvencija

Pr48: Frekvencija
ofpustanja kognice

Pr49: Frekvencija

™ ukljugenja kocnice

Izlazna stuja

Pr46: Strujni prag

opustanja kocnice f

ukljucenja kocnice

\ Pr47: Strujni prag

Ofpustanje kocnice

Zadr$ka rampe

Pr 50: Vreme pre
otpustanja kocnice

Pr 50: Vreme posle
otpustanja ko ¢nice

Parametri od Pr 52 do Pr 54 pojavljuju se kada je u regulator ugraden komunikacioni modul.
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Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

Komunikaciona adresa regulat. od 0 do 255 0 RW
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip c
Bodna brzina komunikacije od0do8 0 RW z
)
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip 3
Dijagnostika komunikacije od -128 do +127 0 RW @

Za viSe podataka pogledati upustvo za komunikacioni modul Solution Module manual.
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Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Poslednja greSka
Gre?ka pre gre?ke uPr55 0 RO
Greska pre greSke u Pr 56
Greska pre greske u Pr 57
Prikaz poslednje Cetiri greSke.
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Aktivacija PLC leder programa od 0do 2 0 RW
Ovaj parametar nam sluzi da startujemo ili stopiramo izvrSenje PLC leder programa.
0: PLC leder program zaustavljan.
1: Startovan PLC leder program (regulator javlja greSku ako LogicStick nije
postavljen na svoje mesto). Svaki pokuSaj upisa vrednosti koja je van opsega u
parametar bi¢e limitrana maksimalnom ili minimalnom vrednos¢u koja je
definisana za taj parametar.
2: Startovan PLC leder program (regulator javlja greSku ako LogicStick nije
postavljen na svoje mesto). Svaki pokusaj upisa vrednosti koja je van opsega u
parametar aktivirace gresku.
Za viSe informacija pogledati Digidrive SK Advanced User Guide.
Br. Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip
Status PLC leder programa od -128 do +127 RO

Ovaj parametar nam pokazuje aktuelno stanje PLC leder programa.

-n: PLC leder program je prouzrokovao greSku zbog pogreSnog uslova u redu broj n.
Broj prikazan na displeju imace negativnu vrednost.

LogicStick je ugraden bez leder programa.

LogicStick je ugraden, PLC leder program je instaliran ali nije startovan.
LogicStick je ugraden, PLC leder program je instaliran i startovan.

LogicStick nije ugraden.

whro

Br.

Funkcija Opseg Pocetna vrednost Tip

61

Konfiguracioni parametri od
broja 1 do broja 10.

Zavise od upisanog paremetra.

Parametri od Pr 61 do Pr 70 i od Pr 71 do Pr 80 mogu se Koristiti za pristup i podeSavanje
svim parametrima regulatora.

Primer: Zelimo da podesimo parametar Pr 1.29 (zadata frekvencija 1). Upi§imo u jedan
od parametara od Pr 71 do Pr 80 broj 1.29, vrednost parametra Pr 1.29 pojavi¢e na se u
odgovaraju¢em parametru od Pr 61 do Pr 70 na pr. ako u Pr 71 upiSemo 1.29, u
parametru Pr 61 mozemo o itati i promeniti vrednost parametra Pr 1.29.

Neki parametri se mogu podesiti samo ako je regulator neaktivan, zaustavljen ili u gresci i
kada je taster @ STOP / RESET pritisnut jednu sekundu.

Za viSe informacija pogledati Digidrive SK Advanced User Guide.
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